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Resultado intelectual:  5.
Número de ejercicio: 4.
Título:  Construcciones de hormigón armado. Zapata aislada.
Descripción: Cree el plano de detalle de una zapata aislada de 200x200x50 cm utilizando como dato los modelos 3D proporcionados y las cotas de la vista axonométrica. La capa de hormigón de limpieza tiene un grosor de 5 cm. El recubrimiento inferior de la armadura inferior es de 3 cm y el recubrimiento lateral de la armadura es 7 cm. Las dimensiones del pilar son de 30x30 cm.

Archivos digitales: 
IO5-07-a.fbx:  Modelo 3D de la zapata aislada.
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IO5-07-b.fbx:  Modelo 3D de la armadura.
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IO5-07-c.png:  Cotas de la armadura.
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IO5-07-d.pdf e IO5-07-d. png: Plano de la zapata aislada.
[image: Diagrama, Dibujo de ingeniería

Descripción generada automáticamente]

Resultado: Plano presentado en  IO5-07-d.pdf e IO5-07-d. png
Contenido de realidad aumentada: Dos modelos 3D de la zapata aislada: vista externa y modelo estructural.
Conocimientos previos: Convenciones de representación de planos de estructuras de hormigón armado.


Grosor efectivo de la garganta
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