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Resultado Intelectual: 3
Número de ejercicio: 7
Título:  Planos multivista y construcción de secciones de una pieza. Creación de un dibujo isométrico a partir de un plano con tres vistas ortográficas. Variante 7
Descripción: A partir de los modelos 3D de una pieza (pieza completa y con un corte al cuarto) realice las siguientes tareas.
Tarea 1:
· En una hoja de dibujo de tamaño A4 realice un plano que incluya el alzado, planta y vista lateral izquierda a escala 1:1 de la pieza dada. Tenga en cuenta que el alzado y la vista lateral izquierda deben contener un medio corte (corte al cuarto) usando como planos de corte los planos de simetría del objeto.
· Añada la acotación al plano realizado.
Tarea 2:
· En una hoja de dibujo de tamaño A4 realice un dibujo isométrico de la pieza dada con un corte al cuarto a escala 1:1.
· Acote las dimensiones generales.

Archivos digitales: 
IO3-7-a.pdf:  Alzado y planta de la pieza.
IO3-7-b.stl:  Modelo 3D de la pieza. 
IO3-7-c.stl:  Modelo 3D de la pieza con corte al cuarto.

Resultados:   
Dibujo multivista de la pieza dada (hoja de tamaño A4, escala 1:1).
Dibujo isométrico de la pieza con un corte al cuarto (hoja de tamaño A4, escala 1:1).

Contenido de realidad aumentada:  Se facilitan dos modelos 3D de la pieza: uno de la pieza completa y otro de la pieza con un corte al cuarto.

Conocimientos previos: sistema multivista, cortes y secciones, proyecciones axonométricas, acotación.
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